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1. ช่ือหลักสูตร ภาษาไทย : หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล  

                   ภาษาอังกฤษ : Master of Engineering Program in Mechanical Engineering  

 

2. ช่ือปริญญาและสาขาวิชา  

 
ชื่อเต็ม ภาษาไทย วิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต (วิศวกรรมเครื่องกล) 

ภาษาอังกฤษ Master of Engineering (Mechanical Engineering) 
ชื่อยอ ภาษาไทย วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล) 

ภาษาอังกฤษ M.Eng. (Mechanical Engineering) 
 

3. ระยะเวลาการศึกษา  

       ระยะเวลาศึกษา เปนหลักสูตรแบบศึกษาเต็มเวลา นักศึกษาตองใชระยะเวลาการศึกษาตลอด
หลักสูตร อยางนอย 4 ภาคการศึกษาปกติ และอยางมากไมเกิน  10  ภาคการศึกษาปกต ิ

 

4. คาใชจาย  
       ภาคการศึกษาละ 30,000 บาท  จํานวน 4 ภาคการศึกษา หลังจากลงทะเบียนรายวิชาครบตาม
หลักสูตร หากยังไมเสร็จสิ้นการทําวิทยานิพนธ ตองลงทะเบียนเพ่ือรักษาสถานภาพการเปนนักศึกษา   
ภาคการศึกษาละ 6,000 บาท 
 

5. โครงสรางหลักสูตร  
        5.1 จํานวนหนวยกิตรวมตลอดหลักสูตร 39 หนวยกิต 
 5.2 โครงสรางของหลักสูตร แผน ก แบบ ก2 แบงออกเปน 4 ดังนี้ 
    1)  หมวดวิชาบังคับ   7   หนวยกิต 
    2)  หมวดวิชาบังคับเลือก   9 หนวยกิต 
    3)  หมวดวิชาเลือก(1)     9 หนวยกิต 
    4)  วิทยานิพนธ  14 หนวยกิต 
 
6. รายวิชาในหลักสูตร 
 

1. หมวดวิชาบังคับ  นักศึกษาตองศึกษาวิชาบังคับจํานวน 7 หนวยกิต ดังตอไปนี ้
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    รหัสวิชา                       ชื่อวิชา                                                            น(ท-ป-ศ)  
   

5591121 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขข้ันสูง 
Advanced Numerical Methods 

3 (3-0-6) 

5591131 วิศวกรรมทดลองข้ันสูง 
Advanced Experimental Engineering 

3 (2-2-5) 

5591110 สัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล 
Mechanical Engineering Seminar 

1 (0-3-0) 

 

2. หมวดวิชาบังคับเลือก นักศึกษาตองเลือกศึกษาวิชาเอกจากกลุมวิชาใดวิชาหนึ่งตอไปนี้        
เปนจํานวน 9 หนวยกิต 
 

กลุมวิชาความรอนและของไหล 
   

    รหัสวิชา                             ชื่อวิชา                                                    น(ท-ป-ศ)
  

5591211 การถายเทความรอนข้ันสูง 
Advanced Heat Transfer 

3 (3-0-6) 

5591212 การออกแบบระบบทางความรอน 
Design of Thermal Systems 

3 (3-0-6) 

5591213 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขสําหรับการถายเทความรอน 
Numerical Method for Heat Transfer 

3 (3-0-6) 

5591214 การออกแบบเครื่องจักรกลของไหล 
Design of Turbomachinery 

3 (3-0-6) 

5591215 การไหลของไหลหนืด 
Viscous Fluid Flow 

3 (3-0-6) 

5591216 เทอรโมไดนามิกสข้ันสูง 
Advanced Thermodynamics 

3 (3-0-6) 

5591217 ทฤษฎีการเผาไหมข้ันสูง 
Advanced Combustion Theory 
 

3 (3-0-6) 

    รหัสวิชา                             ชื่อวชิา                                                     น(ท-ป-ศ) 
 

5591218 การทําความเย็นและปรับอากาศข้ันสูง 
Advanced Refrigeration and Air Conditioning 

3 (3-0-6) 

5591219 กลศาสตรของไหลข้ันสูง 
Advanced Fluid Mechanics 

3 (3-0-6) 

5591220 การคํานวณดานพลศาสตรของไหล 
Computational Fluid Dynamics 

3 (3-0-6) 

5591221 การอนุรักษและจัดการพลังงาน 3 (3-0-6) 
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Energy Conservation and Management 
5591222 พลังงานสุริยะ 

Solar Energy 
3 (3-0-6) 

5591223 ทรัพยากรพลังงานทดแทน 
Renewable Energy Resources 

3 (3-0-6) 

    
กลุมวิชาการกลศาสตรประยุกต  
 

    รหัสวิชา                             ชื่อวิชา                                                     น(ท-ป-ศ) 
   

5591230 การออกแบบแบบเหมาะสมท่ีสุดของชิ้นสวนทางกล 
Optimal Design of Mechanical Elements 

3 (3-0-6) 

5591231 การออกแบบ การวิศวกรรมและการผลิตดวยคอมพิวเตอร 
Computer Aided Design, Engineering and Manufacturing 

3 (3-0-6) 

5591232 พลศาสตรและการควบคุมของหุนยนต 
Robot Dynamics and Control 

3 (3-0-6) 

5591233 ทฤษฎีของความยืดหยุน 
Theory of Elasticity 

3 (3-0-6) 

5591234 กลศาสตรการแตกหัก 
Fracture Mechanics 

3 (3-0-6) 

5591235 การลา 
Fatigue 

3 (3-0-6) 

5591236 ไทรโบโลยี 
Tribology 

3 (3-0-6) 

    รหัสวชิา                             ชื่อวิชา                                                     น(ท-ป-ศ) 
   

5591237 การวิเคราะห และการประเมินทางเศรษฐศาสตรของการออกแบบ
เครื่องกล 
Economic Analysis and Evaluation of Mechanical Designs 

3 (3-0-6) 

5591238 วิธีไฟไนตอิลิเมนทข้ันสูง 
Advanced Finite Element Method 

3 (3-0-6) 

5591239 การสั่นสะเทือนทางกลข้ันสูง 
Advanced Mechanical Vibration 

3 (3-0-6) 

5591240 การควบคุมอัตโนมัติข้ันสูง 
Advanced Automatic Control 

3 (3-0-6) 

5591241 กลศาสตรของแข็งข้ันสูง 
Advanced Mechanics of Solids 

3 (3-0-6) 
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กลุมวิชาการออกแบบและควบคุม 
 

    รหัสวชิา                             ชื่อวิชา                                                     น(ท-ป-ศ) 
   

5591250 อุปกรณควบคุมกระบวนการ 
Process Control Instrumentation 

3 (3-0-6) 

5591251 วิศวกรรมควบคุมอัตโนมัติ 
Automatic Control Engineering 

3 (3-0-6) 

5591252 การควบคุมเชิงตัวเลข 
Digital Control 

3 (3-0-6) 

5591253 การควบคุมกระบวนการทางอุตสาหกรรม 
Industrial Process Control 

3 (3-0-6) 

5591254 การออกแบบระบบแมคคาทรอนิกส 
Mechatronic Systems Design 

3 (3-0-6) 

5591255 ระบบตรรกศาสตรคลุมเครือและการควบคุม 
Fuzzy Logic Systems and Control 

3 (3-0-6) 

5591256 ระบบควบคุมแบบกระจาย 
Distributed Control System 

3 (3-0-6) 

5591257 ระบบควบคุมดวยคอมพิวเตอร 3 (3-0-6) 
 Computer-Controlled System  

5591258 การออกแบบโครงขายนิวรลัประดิษฐ 3 (3-0-6) 
 Artificial Neural Networks Design  

5591259 วิทัศนหุนยนตปญญาประดิษฐ 3 (3-0-6) 
 Artificial Intelligent Robot Vision  

 
 

หมวดวิชาเลือก(1) 9 หนวยกิต นักศึกษาเลือกศึกษารายวิชาในหมวดวิชาบังคับเลือกวิชาใดก็ได
จากกลุมวิชาดังกลาวขางตน โดยไมซํ้ากับวิชาท่ีศึกษาเปนวิชาเอก 
 
 

การวัดความสามารถดานภาษาและคอมพิวเตอร เปดโอกาสใหนักศึกษาลงทะเบียนสอบ       
โดยคณะกรรมการบัณฑิตประจําสาขาและบัณฑิตมหาวิทยาลัยเปนผูดําเนินการสอบหรือนักศึกษา
ลงทะเบียนเรียนโดยไมนับหนวยกิต 
 
   

วิทยานิพนธ 14 หนวยกิต 
 

    รหัสวิชา                     ชื่อวิชา                                                     น(ท-ป-ศ) 
 

5592410 วิทยานิพนธ 1 7  หนวยกิต 
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Thesis 1 
5592411 วิทยานิพนธ 2 

Thesis 2 
7  หนวยกิต 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

7. แผนการศึกษา 
 

ปท่ี 1 ภาคเรียนท่ี 1 ปท่ี 1 ภาคเรียนท่ี 2 
5591121 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขข้ันสูง 3 (3-0-6) วิชาบังคับเลือก 3 (3-0-6) 
5591131 วิศวกรรมทดลองข้ันสูง 3 (2-2-5) วิชาบังคับเลือก 3 (3-0-6) 
วิชาบังคับเลือก 3 (3-0-6) วิชาเลือก 3 (3-0-6) 
วิชาเลือก 3 (3-0-6) วิชาเลือก 3 (3-0-6) 

ปท่ี 2 ภาคเรียนท่ี 1 ปท่ี 2  ภาคเรียนท่ี 2 
5591110 สัมมนาทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 

1 (0-3-0) 5592411 วิทยานิพนธ 2                  7 หนวยกิต 

5592410 วิทยานิพนธ 1     7 หนวยกิต   

 
8. คําอธิบายรายวิชา 
 

หมวดวิชาบังคับ 
 

    รหัสวิชา                             ชื่อวิชา                                                             น(ท-ป-ศ) 

 

5591121 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขข้ันสูง 
Advanced Numerical Methods 

3 (3-0-6) 

         ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขสําหรับวิศวกร และการประยุกตสมการอนุพันธแบบตางๆ ท้ังปญหา
หนึ่งมิติและหลายมิติ การแกกลุมสมการพีชคณิตเชิงเสนและไมเชิงเสน การทําดิฟเฟอเรนชิเอตและอินทริ
เกรตเชิงตัวเลข การประมาณคาแบบกําลังสองต่ําสุด การหาอนุพันธรูปแบบตางๆ โดยวิธีไฟไนตดิฟเฟอ
เรนส บทนําเบื้องตนเก่ียวกับวิธีไฟไนตเอลิเมนต 
 

5591131 วิศวกรรมทดลองข้ันสูง 
Advanced Experimental Engineering 

3 (2-2-5) 
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        การวางแผนการทดลอง ศึกษาวรรณกรรมและงานวิจัยท่ีเก่ียวของและการนิยามปญหา 
วัตถุประสงคการออกแบบการศึกษาและการทดลอง การวิเคราะหขอมูลและการวิเคราะหความ
คลาดเคลื่อน ความละเอียดในการเก็บขอมูลและการทดลอง การเลือกอุปกรณใหเหมาะสมกับแผนการ
ทดลอง การตออุปกรณ การเลือกอุปกรณแสดง การเทียบมาตรฐานของการเก็บขอมูล สรุปผล การเขียน
รายงาน ใหเขียนตามรูปแบบการเขียนบทความวิจัยทางวิศวกรรมเครื่องกล 
 
    รหัสวชิา                             ชื่อวิชา                                                              น(ท-ป-ศ) 
   

5591110 สัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล 
Mechanical Engineering Seminar 

1 (0-3-0) 

         การศึกษาหรือคนควาบทความวิจัย หรือวารสารวิชาการภายในประเทศและตางประเทศ 
จํานวนไมนอยกวา 15 บทความ ในหัวขอท่ีสนใจสําหรับการทําวิทยานิพนธ จากระบบสารสนเทศตางๆ 
เก่ียวกับปญหาทางวิศวกรรมเครื่องกลโดยไดรับมอบหมายจากอาจารยผู สอน ในระหวางการศึกษา 
นักศึกษาจะตองศึกษาและคนควาทํารายงาน  และนําเสนอผลการศึกษาตอผูเขารวมวิชาสัมมนา 

 

หมวดวิชาบังคับเลือก 
 
    รหัสวชิา                             ชื่อวิชา                                                             น(ท-ป-ศ) 
   

5591211 การถายเทความรอนข้ันสูง 
Advanced Heat Transfer 

3 (3-0-6) 

         หลักการพ้ืนฐานของการถายเทความรอน ไดแก การนําความรอน การพาความรอน และ
การแผรังสี สมการการนําความรอนในระบบท่ีสภาวะคงท่ีและไมคงท่ี สําหรับปญหาหนึ่งมิติ และหลายมิติ
ของรูปทรงตางๆ การวิเคราะหหาคําตอบของสมการการนําความรอนโดยวิธีตางๆ เชน วิธีแยกตัวแปร วิธี
ซุปเปอรโพสสิชั่นการใชระเบียบวิธีเชิงตัวเลขในการแกปญหาการนําความรอน สมการการพาความรอน
และสมการโมเมนตัมในระบบท่ีมีการไหลแบบราบเรียบ การพาความรอนในกรณีการไหลภายในและรอบ
นอกวัตถุ การพาความรอนอิสระ การพาความรอนในวัสดุพรุน การเดือด และการควบแนน หลักการของ
การแผรังสีความรอนบนผิววัตถุดํา เทา และอ่ืนๆ สมบัติการแผรังสีของผิววัตถุจริง แฟคเตอรเชิงรูปราง 
การแลกเปลี่ยนรังสีความรอนในระบบท่ีมีพ้ืนผิวปด 
 
5591212 การออกแบบระบบทางความรอน 

Design of Thermal Systems 
3 (3-0-6) 

         การวิเคราะหและการออกแบบระบบทางความรอน วิธีเลือกและออกแบบอุปกรณ        
ท่ีเก่ียวของกับระบบการไหลและระบบทางความรอน แบบจําลองเชิงคณิตศาสตรและสมการเชิงประจักษ
สําหรับแกปญหาตางๆ การวิเคราะหเชิงเศรษฐศาสตร การวิเคราะหเอ็กเซอรจี เทคนิคการหาคาเหมาะสม
ท่ีสุด เทคนิคการออกแบบระบบทางความรอนโดยใชคอมพิวเตอร 
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    รหัสวิชา                             ชื่อวชิา                                                            น(ท-ป-ศ) 
   

5591213 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขสําหรับการถายเทความรอน 
Numerical Method for Heat Transfer 

3 (3-0-6) 

  สมการอนุพันธยอยสําหรับปญหากลไกการถายเทความรอนในรูปแบบตางๆ การนําความรอน  
การพาความรอน และการแผรังสีความรอน การแกปญหาการถายเทความรอนดวยระเบียบวิธีเชิงตัวเลข
ตางๆ  เชน วิธีไฟไนตดิฟเฟอเรนส วิธีไฟไนตวอลลุม และไฟไนตเอลิเมนต การคํานวณการถายเทความ
รอนในพิกัดตางๆ เชน พิกัดฉาก พิกัดทรงกระบอก และพิกัดทรงกลม การแกปญหาการถายเทความรอน
ในของแข็งและของไหล และในงานวิศวกรรมเครื่องกล 
 
5591214 การออกแบบเครื่องจักรกลของไหล 

Design of Turbomachinery 
3 (3-0-6) 

         ประเภทของอุปกรณเครื่องจักรกลของไหล คุณลักษณะและสมรรถนะของอุปกรณ
เครื่องจักรกลของไหลแตละชนิด อาทิเชน พัดลม ปม โบลเวอร คอมเพรซเซอร และกังหันน้ํา ทฤษฏีและ
หลักการออกแบบ ระบบควบคุมอัตโนมัติและการเชื่อมตอกับคอมพิวเตอร การเดินเครื่อง การซอมบํารุง 
 
5591215 การไหลของไหลหนืด 

Viscous Fluid Flows 
3 (3-0-6) 

         สมการพ้ืนฐานของการไหลแบบอัดตัวได การหาคําตอบของสมการนิวโตเนียน ลามินารบาว
ดารีเลเยอร เสถียรภาพของการไหลแบบราบเรียบ การไหลแบบปนปวนแบบอัดตัวไมได บาวดารีเลเยอร
สําหรับการไหลแบบอัดตัวได ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขสําหรับปญหาการไหลของไหลแบบหนืด 
 
5591216 เทอรโมไดนามิกสข้ันสูง 

Advanced Thermodynamics 
3 (3-0-6) 

         ทบทวนกฎเกณฑและสิ่งสําคัญ ความสําคัญของคุณสมบัติทางเทอรโมไดนามิกส ของผสม
และสารละลาย ปฏิกิริยาทางเคมี แนะนําสมดุลทางสภาวะและทางเคมีของการไหลแบบความเร็วสูง  
การยอนกลับไดและเอกเซอรจี การผลิตกําลังจากพลังงานตางๆ การออกแบบระบบ เทคนิคการหาคา
ความเหมาะสม และการประยุกตใชโปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับวิเคราะหคุณสมบัติทางเทอรโม
ไดนามิกส 
 

   
   
    รหัสวิชา                             ชื่อวิชา                                                              น(ท-ป-ศ) 
   

5591217 ทฤษฎีการเผาไหมข้ันสูง 
Advanced Combustion Theories 

3 (3-0-6) 

        ทฤษฎีการเผาไหม  เทอรโมไดนามิกสทางเคมี การวิ เคราะหการเผาไหมแบบสตอยคิโอเมตริค          
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สมการอนุรักษสําหรับการไหลท่ีมี การเผาไหม สมการอารรีเนียส ปฏิกิริยาเคมีเชิงจลน ปฏิกิริยาลูกโซ 
อุณหภูมิเปลวไฟ การเผาไหมแบบผสมลวงหนา การเผาไหมแบบแพร กลไกของการเกิดมลพิษจากการ 
เผาไหม งานประยุกตดานการเผาไหมในอุตสาหกรรม 
 

5591218 การทําความเย็นและปรับอากาศข้ันสูง 
Advanced Refrigeration and Air Conditioning 

3 (3-0-6) 

         พ้ืนฐานการทําความเย็นและการปรับอากาศ ทฤษฎีการถายเทความรอนและความชื้นระบบ
ทําความเย็นในอุตสาหกรรม การทําความเย็นท่ีอุณหภูมิต่ํามาก การทําความเย็นดวยการดูดกลืนและการ
ดูดซับ การทําความเย็นเหนือจุดวิกฤต อิทธิพลทางความรอนของสิ่งแวดลอมตอการออกแบบระบบปรับ
อากาศ การควบคุมคุณภาพอากาศในอาคาร พ้ืนฐานระบบควบคุมอัตโนมัติและระบบจัดการพลังงาน วัฏ
จักรปมความรอนข้ันสูงและการประยุกตปญหาทางดานวิศวกรรม การตรวจเช็คระบบทําความเย็นและ
ระบบปรับอากาศ 
 

5591219 กลศาสตรของไหลข้ันสูง 
Advanced Fluid Mechanics 

3 (3-0-6) 

         ทฤษฎีกลศาสตรของไหล สมการอนุรักษมวล สมการโมเมนตัม และสมการอนุรักษ
พลังงาน การวิเคราะหชุดสมการกํากับและการหาผลเฉลยแมนตรงสําหรับปญหาการไหลรูปแบบตางๆ 
ทฤษฎีของบาวดารีเลเยอร การไหลเนื่องจากแรงลอยตัว การไหลแบบอัดตัวได ทฤษฎีเบื้องตนของการ
ไหลปนปวน 
 

5591220 การคํานวณดานพลศาสตรของไหล 
Computational Fluid Dynamics 

3 (3-0-6) 

         สมการเชิงอนุพันธย อยของปญหาดานพลศาสตรของไหลและการถายเทความรอน        
วิธีไฟไนตดิฟเฟอเรนซ และไฟไนตวอลลุมสําหรับปญหาดานพลศาสตรของไหลและการถายเทความรอน
การพัฒนาอัลกอริทึมและโปรแกรมคอมพิวเตอร การใชซอฟตแวรทางพานิชยแกปญหาทางพลศาสตรใน
อุตสาหกรรม 
 
 

  

    รหัสวิชา                             ชื่อวชิา                                                            น(ท-ป-ศ) 
   

5591221 การอนุรักษและการจัดการพลังงาน 
Energy Conservation and Management 

3 (3-0-6) 

         บทบาทของผูจัดการพลังงาน หลักการของการอนุรักษพลังงาน การเก็บขอมูลพลังงาน 
และการคิดราคา การควบคุมและการวางแผน การวัดผลพลังงาน เชื้อเพลิงปฐมภูมิ การปรับอากาศใน
อาคารพาณิชยและโรงงานอุตสาหกรรม พลังงานไฟฟา พลังงานในการขนสงทรัพยากร พลังงานท่ีนํา
กลับมาใชไดในอุตสาหกรรม การประยุกตการวิเคราะหสภาพพรอมใชงานกับระบบพลังงาน การประเมิน
ระบบพลังงาน กรณีศึกษา การศึกษาดูงานในโรงงานอุตสาหกรรม 
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5591222 พลังงานสุริยะ 
Solar Energy 

3 (3-0-6) 

         ธรรมชาติของรังสีสุริยะเฉพาะท่ี การวัดผลและการแปลขอมูลรังสีสุริยะ ทฤษฏีของแผน
เก็บพลังงานแบบแบนและแบบรวมรังสี แหลงเก็บความรอน การวิเคราะหระบบและการหาคาเหมาะท่ีสุด
ของระบบพลังความรอนสุริยะ และการประยุกตใชพลังงานสุริยะ 
 

5591223 ทรัพยากรพลังงานทดแทน 
Renewable Energy Resources 

3 (3-0-6) 

         ทรัพยากรพลังงานทดแทน พลังงานสุริยะ พลังงานลม พลังงานมวลชีวภาพ พลังน้ํา พลัง
ความรอนใตพิภพ พลังน้ําข้ึนลง การจัดหาและการกระจายของแหลงพลังงานในภูมิภาค การพัฒนา
เทคโนโลยีสําหรับใชและการเปลี่ยนพลังงานทดแทนศึกษาถึงความเปนไปไดทางเทคนิคและทาง
เศรษฐศาสตร 
 

5591230 การออกแบบแบบเหมาะสมท่ีสุดของชิ้นสวนทางกล 
Optimal Design of Mechanical Elements 

3 (3-0-6) 

         ประเภทของปญหาการหาจุดท่ีเหมาะสมท่ีสุด การตั้งปญหาการหาจุดท่ีเหมาะสมท่ีสุด
วิธีการเชิงวิเคราะหและวิธีการเชิงตัวเลขในการแกปญหาการหาจุดท่ีเหมาะสมท่ีสุด การประยุกตใช
หลักการหาจุดท่ีเหมาะสมท่ีสุดในการออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกล 
 
 
 
 
 

    รหัสวิชา                             ชื่อวิชา                                                              น(ท-ป-ศ) 
   

5591231 การออกแบบการวิศวกรรมและการผลิตดวยคอมพิวเตอร  
Computer Aided Design, Engineering and Manufacturing 

3 (3-0-6) 

       การใช คอมพิวเตอรช วยในข้ันตอนตางๆ ของกระบวนการพัฒนาผลิตภัณฑ  การใช 
คอมพิวเตอรชวยในการออกแบบและเขียน การใชคอมพิวเตอรวิเคราะหปญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล 
การใชคอมพิวเตอรชวยในการควบคุมเครื่องจักรเพ่ือผลิตชิ้นสวน 
 

5591232 พลศาสตรและการควบคุมของหุนยนต 
Robot Dynamics and Control 

3 (3-0-6) 

         การใชงานหุนยนตในเชิงอุตสาหกรรม ทฤษฎีการควบคุมแบบตางๆ วิธีการคํานวณโมเมนต
ของความเฉ่ือย วิธีวิเคราะหทางจลนพลศาสตร และจลศาสตร ของการเคลื่อนท่ีของหุนยนต การคํานวณ
และควบคุมตําแหนงของขอตอ การหาเสนทางการเคลื่อนท่ีท่ีเหมาะสม การใชงานของหุนยนตรวมกับอุป
กรณตรวจวัด เชน อุปกรณตรวจวัดแรง และระยะทาง แนะนําการมองเห็นของหุนยนต การรับรูรูปแบบ 
และปญญาประดิษฐ 
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5591233 ทฤษฎีของความยดืหยุน 
Theory of Elasticity 

3 (3-0-6) 

         การวิเคราะหความเคนและความเครียด กฎของฮุกสําหรับปญหาแบบสองและสามมิติ
เง่ือนไขการสมดุลและความเขากันได ฟงกชั่นความเคน ปญหาแบบสองมิติ ในระบบพิกัดตั้งฉาก ระบบ
พิกัดเชิงข้ัว และระบบพิกัดโคง ปญหาการยืดหยุนในสามมิติ 
 

5591234 กลศาสตรการแตกหัก 
Fracture Mechanics  

3 (3-0-6) 

         สาเหตุและการปองกันความเสียหายของโครงสราง การสะสมของความเคน ความเคนและ
ความเครียดท่ีปลายรอยราว กลศาสตรการแตกหักแบบยืดหยุนเชิงเสน และกลศาสตรการแตกหักแบบ 
อิลาสโต-พลาสติก การทดลองทางดานกลศาสตรการแตกหัก 
 

5591235 การลา 
Fatigue 

3 (3-0-6) 

         การเปลี่ยนแปลงรูปรางแบบวงรอบของวัสดุแข็งท่ีมีโครงสรางผลึก การเกิดของรอยราว   
ลาในของแข็ง การขยายตัวของรอยราวลาในของแข็ง การลาแบบจํานวนรอบสูง การลาแบบจํานวนรอบ
ต่ําการลาจากการสัมผัส การลาจากการกัดกรอน 
    รหัสวิชา                             ชื่อวชิา                                                            น(ท-ป-ศ) 
   

5591236 ไทรโบโลยี 
Tribology 

3 (3-0-6) 

         สมบัติของผิวแข็งและการวัดคุณสมบัติของผิวแข็ง กลศาสตรการสัมผัส ทฤษฎีการเสียด
ทานกลไกการสึกหรอ การทดสอบการสึกหรอ การหลอลื่น สมบัติไทรโบโลยีของของแข็ง 
 
5591237 การวิเคราะหและการประเมินทางเศรษฐศาสตรของการออกแบบเครื่องกล 

Economic Analysis and Evaluation of Mechanical Designs 
3 (3-0-6) 

         การวิเคราะหผลกระทบของการออกแบบ การเลือกวัสดุ และกระบวนการผลิตท่ีมีตอคุณ
ลักษณะ  สมรรถนะ และราคาของชิ้นสวนตางๆ หัวขอท่ีสนใจรวมไปถึงการสรางแบบจําลองทางคณิต
ศาสตรเพ่ือวิเคราะหฟงกชั่นคาใชจาย การหาคาท่ีเหมาะสมท่ีสุด การวิเคราะหแผนภูมิคุณลักษณะของ
วัสดุ และการประเมินคาสมรรถนะของชิ้นสวน 
 
5591238 วิธีไฟไนตอิลิเมนตข้ันสูง 

Advanced Finite Element Method 
3 (3-0-6) 

        ข้ันตอนโดยท่ัวไปของระเบียบวิธีไฟไนตอิลิเมนต ฟงกชันการประมาณคาภายในของแต   
ละชนิดเอลิเมนต สมการของการประมาณคาภายในของแตละชนิดเอลิเมนต ท่ีใชสําหรับการแกปญหา
ดานโครงสราง ดานการถายเทความรอน ดานการไหล วิธีการประยุกตใชโปรแกรมคอมพิวเตอรเชิง
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พาณิชยท่ีใชในงานวิศวกรรม เพ่ือแกปญหาดานโครงสราง ดานการถายเทความรอน และดานการไหล 
โดยวิเคราะหหาคาตางๆ ท่ีเกิดจากการกระทําของโหลดภายนอก เชน การเปลี่ยนแปลงรูปราง คาความ
เคน และคาความเครียดชนิดตางๆ คาความปลอดภัย คาความเหมาะสมของรูปโครงสราง 
 

5591239 การสั่นสะเทือนทางกลข้ันสูง 
Advanced Mechanical Vibration 

3 (3-0-6) 

        การวิเคราะหการสั่นสะเทือน แบบอิสระหรือการวิเคราะหหาคาความถ่ีธรรมชาติ การ
วิเคราะหการสั่นสะเทือนของระบบท่ีมีตัวแปรอิสระตัวเดียว และการวิเคราะหการสั่นสะเทือนของระบบท่ี
มีตัวแปรอิสระหลายตัว การวิเคราะหการสั่นสะเทือนท่ีเกิดจากโหลดภายนอกรูปแบบตางๆ การหาคา
ตอบสนอง วิธีการวิเคราะหเชิงพลังงานของ Rayleigh และ Ritz การหาความถ่ีวิกฤตในโครงสรางหรือ
เครื่องจักรกล การแกปญหาดวยระเบียบวิธีเชิงตัวเลข การประยุกตใชโปรแกรมคอมพิวเตอรเชิงพาณิชย
มาใชในงานวิศวกรรมเพ่ือแกปญหาดานการสั่นสะเทือนของโครงสรางและเครื่องจักรกล เพ่ือหาคา
ตอบสนองท่ีเกิดจากโหลดภายนอกรูปแบบตางๆ เชน harmonic transient spectrum และ random 
    รหัสวชิา                             ชื่อวิชา                                                             น(ท-ป-ศ) 
 

5591240 การควบคุมอัตโนมัติข้ันสูง 
Advanced Automatic Control 

3 (3-0-6) 

        ทฤษฎีการควบคุม หลักการควบคุมข้ันสูงเฉพาะทาง การควบคุมแบบปรับตัวได          
การควบคุมเชิงสุม การควบคุมแบบไมเปนเชิงเสน การควบคุมแบบเรียนรู และทําซํ้า การควบคุมระบบ
ขนาดใหญท่ีมีตัวแปรจํานวนมาก ปฏิบัติการการนําทฤษฎีไปใชควบคุมระบบทางกล 
 
5591241 กลศาสตรของแข็งข้ันสูง 

Advanced Mechanics of Solids 
3 (3-0-6) 

         การศึกษาการเปลี่ยนแปลงรูปรางของของแข็งแบบสถิตและจลศาสตรโดยวิธีการเทนเซอร
การใชงานเทนเซอร คูลําดับ เคอฟวิลิเนียร และแคลคูลัสของความยืดหยุ น วิสโคอิลาสติกซิตี้ ทฤษฎี
พลังงาน และการอนุรักษพลังงาน 
 
5591250 อุปกรณควบคุมกระบวนการ 

Process Control Instrumentation 
3 (3-0-6) 

         การควบคุมกระบวนการข้ันแนะนํา การปรับสภาพของสัญญาณแอนะล็อก การปรับสภาพ
ของสัญญาณดิจิทัล เครื่องรับรูทางความรอน เครื่องรับรูวัดทางกล เครื่องรับรูเชิงแสง การควบคุมสุดทาย 
การควบคุมกระบวนการแบบสภาวะไมตอเนื่อง หลักการของตัวควบคุม ตัวควบคุมแบบแอนะล็อก ตัว
ควบคุมเชิงตัวเลข ลักษณะของลูปควบคุม 
 
5591251 วิศวกรรมควบคุมอัตโนมัติ 

Automatic Control Engineering 
3 (3-0-6) 

         ทบทวนควบคุมแบบปอนกลับ ระเบียบวีธีรูทโลกัสและระเบียบวิธีการตอบสนองเชิงความถ่ี 
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ผลเฉลยของสมการอนุพันธ การแปลงลาพลาสและแปลงแซด พีชคณิตของเมทริกซและผลการประสาน 
แบบจําลองตัวแปรสภาวะของระบบพลศาสตรแบบตอเนื่องและแบบไมตอเนื่องการทําระบบไมเปนเชิง
เสนใหเปนเชิงเสน หลักการควบคุมตัวแปรสภาวะท่ีสามารถควบคุมไดสามารถสังเกตได เสถียรภาพและ
ขอกําหนดสมรรถนะการออกแบบเชิงวิเคราะหสําหรับสัญญาณปอนเขาแบบเชิงกําหนดและแบบสุม 
เทคนิคการวิเคราะหโดยใชคอมพิวเตอรชวยสําหรับการออกแบบระบบควบคุม 
 
   
   
    รหัสวิชา                             ชื่อวชิา                                                            น(ท-ป-ศ) 
   

5591252 การควบคุมเชิงตัวเลข 
Digital Control 

3 (3-0-6) 

         การแปลงสัญญาณและกระบวนการแปลงเซต ฟงกชันถายโอน แผนภาพบล็อกกราฟการไหล
ของสัญญาณ เทคนิคตัวแปรสเตท ความสามารถในการควบคุม ความสามารถในการสังเกตและเสถียรภาพ การ
วิเคราะหโดเมนเวลาและโดเมนแซด การวิเคราะหโดเมนความถ่ี การจําลองสถานกรณเชิงตัวเลข การออกแบบ
ระบบควบคุมแบบขอมูลไมตอเนื่อง การควบคุมแบบเชิงแสง ไมโครโพรเซสเซอรและการควบคุม 
ดีเอสพี 
 

5591253 การควบคุมกระบวนการทางอุตสาหกรรม 
Industrial Process Control 

3 (3-0-6) 

         ทบทวนหลักมูลการควบคุม สวนประกอบควบคุมในโรงงานอุตสาหกรรม สวนประกอบนิว
เมติกส สวนประกอบไฟฟา สวนประกอบอิเล็กทรอนิกสและสวนประกอบของไหล การวิเคราะหและ
ออกแบบระบบควบคุมแบบสมบูรณ ระบบควบคุมสําหรับการใชงานเฉพาะทาง ระบบควบคุมหมอน้ํา 
ระบบควบคุมเครื่องปรับอากาศ ควบคุมเชิงตัวเลขข้ันแนะนําและการควบคุมแบบซูเปอรไวเซอรรี่ 
 

5591254 การออกแบบระบบแมคคาทรอนิกส 
Mechatronic System Design 

3 (3-0-6) 

         การออกแบบระบบแมคคาทรอนิกส แบบจําลองและการจําลองสถานการณระบบกายภาพ  
เครื่องรับรูและตัวแปรเปลี่ยนอุปกรณควบคุมสวนสุดทาย สวนประกอบอุปกรณสําหรับระบบ 
แมคคาทรอนิกส สัญญาณ ระบบการควบคุม การใชงานข้ันสูงของระบบแมคคาทรอนิกส 
 

5591255 ระบบตรรกศาสตรคลุมเครือและการควบคุม 
Fuzzy Logic System and Control 

3 (3-0-6) 

         พ้ืนฐานของเซตคลุมเครือ ความสัมพันธคลุมเครือ การวัดผลคลุมเครือ ทฤษฏีความนาจะ
เปน และการคํานวณคลุมเครือ ตรรกศาสตรคลุมเครือและประมาณคา ระบบควบคุมตรรกศาสตร
คลุมเครือ การประยุกตทฤษฏีคลุมเครือ การควบคุมคลุมเครือของแขนหุนยนต การใชตรรกศาสตร
คลุมเครือในการผลิตกระแสไฟฟา การควบคุมคลุมเครือในระบบควบคุมการบิน 
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5591256 ระบบควบคุมแบบกระจาย 
Distributer Control System 

3 (3-0-6) 

         ระบบควบคุมแบบกระจายข้ันแนะนํา การใชคอมพิวเตอรในโรงงานอุตสาหกรรม หลักการ
อิเล็กทรอนิกสและคอมพิวเตอร ระบบสื่อสารสําหรับการควบคุมกระบวนการดีซีเอส หนวยควบคุม
กระบวนการ หนวยตอประสานกับมนุษย เครือขายการสื่อสารแบบกระจาย โครงสรางของระบบควบคุม
แบบกระจาย การเลือกระบบควบคุมแบบกระจายสําหรับโรงงานอุตสาหกรรมการติดตั้ง ทดสอบ และ
บํารุงรักษา 
 

5591257 ระบบควบคุมดวยคอมพิวเตอร 
Computer-Controlled System 

3 (3-0-6) 

         การควบคุมดวยคอมพิวเตอร การชักตัวอยางของสัญญาณเวลาตอเนื่อง ระบบเวลาไม
ตอเนื่อง แบบจําลองการควบคุม การวิเคราะหระบบเวลาไมตอเนื่อง แบบจําลองของสัญญาณรบกวน 
วิธีการแปลงระบบแอนะล็อกเปนระบบดิจิทัล การออกแบบโดยวิธีปริภูมิสถานะ การออกแบบโดยวิธีการ
วางตําแหนงโพล การออกแบบท่ีเหมาะสม การระบุ การควบคุมแบบอะแด็พทิป ทําใหเกิดผลของตัว
ควบคุมดิจิทัล 
 
5591258 การออกแบบโครงขายนิวรลัประดิษฐ 

Artificial Neural Networks Design 
3 (3-0-6) 

         แนวคิดหลักการและแบบจําลองของระบบโครงขายนิวรัลประดิษฐ การคัดแยก
เพอเซบตรอนแบบชั้นเดียว โครงขายแบบปอนไปขางหนาหลายชั้น โครงขายแบบปอนกลับชั้นเดียว 
โครงขายการจัดการตัวเองและการจับคู ระบบตรรกศาสตรคลุมเครือสําหรับควบคุมหุนยนต การออกแบบ
ระบบโครงขายนิวรัลประดิษฐ และระบบตรรกศาสตรคลุมเครือในงานวิศวกรรมประยุกตทางการแพทย 
 
5591259 วิทัศนหุนยนตปญญาประดิษฐ 

Artifical Intelligent Robot Vision 
3 (3-0-6) 

         หุนยนตข้ันแนะนํา จลนศาสตรของตัวจัดดําเนินการ พลวัตของหุนยนต การควบคุม
หุนยนตปอนกลับแบบภาพโดยใชโครงขายนิวรัลประดิษฐ เทคนิคการเขียนโปรแกรมสําหรับควบคุม
ทํางานของหุนยนต การประยุกตใชวิทัศนหุนยนตในงานทางการเกษตร การแพทย และทางวิศวกรรม 
 
 
  วิทยานิพนธ  
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รหัสวิชา                   ชื่อวิชา                                                                         น(ท-ป-ศ) 
 

5592410 วิทยานิพนธ 1 
Thesis 1 

7 (450) 

         การศึกษาคนควาดวยตัวเองภายใตการใหคําปรึกษาของอาจารยผูควบคุมวิทยานิพนธ 
หัวขอในการศึกษาคนควาเปนการประดิษฐคิดคน หรือพัฒนาตรงกับสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล โดยมี
การรายงาน ความกาวหนาในการทําวิทยานิพนธทุกๆ ภาคการศึกษา และทําการเขียนปริญญานิพนธใน
รูปแบบท่ีกําหนด  
 
5592411 วิทยานิพนธ 2 

Thesis 2 
7 (450) 

          วิเคราะหและสังเคราะหองคความรูใหมท่ีไดจากหัวขอวิทยานิพนธทางวิศวกรรมเครื่องกล 
ภายใตการกํากับดูแลและใหคําปรึกษาของอาจารยผูควบคุม และเขียนวิทยานิพนธตามรูปแบบท่ีกําหนด 
โดยมีการทดสอบความรูดวยวิธีการสอบปองกันวิทยานิพนธตอคณะกรรมการสอบวิทยานิพนธ และจัดทํา
รูปเลมวิทยานิพนธฉบับสมบูรณ 

 

 

 

 

 

 

 

 


